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1 ALLGEMEINES

1.1 SICHERHEITSHINWEISE

GRUNDSATZLICHES FUR ANSCHLUSS UND INBETRIEBNAHME VON ELEKTRISCHEN TORANLAGEN

Die Beachtung der Betriebsanleitung ist Basis fur den
gefahrlosen und stérungsfreien Betrieb.

Das Tor, an dem der Antrieb aufgebaut wird, muss
auch im entriegelten Zustand einwandfrei und
wackelfrei funktionieren.

Bei Inbetriebnahme, Wartung- und Reparaturarbeiten
darf keine abstehende Bekleidung, Schmuckstiicke,
Haare usw. getragen werden.

Eine hohere Krafteinstellung darf nie zur Beseitigung
von Problemen wie Klemmen etc. ben(tzt werden.
Alle elektrischen Verbindungen mussen nach lokalen
Vorschriften hergestellt werden (vorzugsweise befugte

E-Fachfirma).

Wegen Verletzungsgefahr ist vor jedem Offnen oder
Hantieren an Steuerungen die Stromzufuhr (230 V)
allpolig zu unterbrechen bzw. der Netzstecker
auszustecken! Gefahr von Stromschlag, speziell bei
Nasse!

Ohne Unterbrechung der Stromzufuhr zur Steuerung
kann es auBerdem zu Spannungsspitzen kommen,
welche die Steuerung oder Platinen zerstoéren! In
diesem Fall erlischt die Gewahrleistung.

Der Steuerkasten muss nach dem Offnen immer
wieder dicht abgeschlossen werden.

Auch wenn das Tor den Sicherheitsanforderungen der Vorschriften entspricht, ist dadurch ein Restrisiko nicht

ausgeschlossen. Damit ist gemeint, dass Gefahren auftreten kénnen, die normalerweise durch einen

verantwortungslosen oder sogar falschen Gebrauch verursacht werden.

1.2 BESCHREIBUNG DES SYSTEMS

Der brix-Schiebetorantrieb Ultra 1000i ist komplett zusammengebaut, passt fir alle brix-Schiebetore bis SL = 8,20 m

und ist ein langlebiges Qualitatsprodukt mit duBerst standfester Steuerung und vielen Vorteilen:

e Leistungsstarker Zahnstangen-Antrieb fiir Tore bis SL = 8,20m

o fiir groRe Bewegungszyklen
o fir alle brix-Modelle
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1.3 TECHNISCHE DATEN

BRIX-SCHIEBETORANTRIEB "ULTRA 1000I", steckerfertig

e mit Zahnritzel Modul 4, Notentriegelbar (Rad unter Motorgehé&use)
e mit Motorkonsole "Ultra", fiir Links und Rechts 6ffnend

e mit Steuerung 230-24V mit Softstop, Softanlauf und Gehtiirfunktion
e mit HF — Steckmodul (Steckfunkempfinger) 868MHz

o fiir Impulsbetrieb und Automatikbetrieb

e mit Hallsensor, Referenzschalter und Endschalter

(Magnete auf Zahnstange: Einbau bei Montage)

Einbau

Brix-Schiebetore LP150 und LP210 mit Zahnstange

Netzanschluss

230V /50— 60 Hz

Nennaufnahme 1 A (max. 5,5A)
Motor 24 VAC, max.11 A
Motorleistung (mechanisch) 180 W

Nenn-/ max. Drehmoment 9Nm /54 Nm
Offnungs- u. SchlieRgeschwindigkeit 0,21 m/ sec.
Einschaltdauer 80%

Referenz-
schalter

2. End-
schalter

Steuerung

Motor mit

Hallsensor

Entriegelungsrad

Getriebe
Abb. 1
1.4 STUCKLISTE
BRIX-ULTRA 1000I
. 1 Stk Antriebseinheit zusammengebaut im Karton:

Gewicht = ca. 15 kg KartongroRe Bx Tx H=46 x 29 x 38 cm

. 2 Stk. Endschalter-Magnetstreifen ca.2x2cm (Montage an der Zahnstange) mit Befestigungsschraube
. 1 Stk Motorkonsole fiir Antriebsanbau am vorderen Rollapparat (Schrauben= Rollapparat-Schrauben)
. 4 Stk Befestigungsschrauben M10 inkl. Scheiben fiir Motor an Motorkonsole
. 2 Stk Befestigungsschrauben M6 fiir Motorgehé&use
. 1 Stk Betriebs- und Montageanleitung "Ultra 1000i" mit Wartungsanleitung
. 1 Stk. Prufbuch
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Damit die Toranlage der Baumusterpriifung It. TUV entspricht, gibt es:

Absicherung der Haupt — SchlieBkante:

e Brix-Lichtschranke Argos 25 (24 V) (Im Set brix-Ultra1000i TTE85112 - Set 03 enthalten)
e Gummi-Leiste an der HauptschlieBkante (mit Schiebetor mitbestellen)

Absicherung der Neben — SchlieBkante(n):

Je Bewegungsrichtung des Tores wird 1Stk. Elektrische Schaltleiste mit Endwiderstand 8,2 kOhm mit einseitigem

Kabelanschluss bendtigt. Jede weitere Schaltleiste in Serie.
Sonstiges
e Signallampe gelb-gelb, 230V
e Netzhauptschalter versperrbar

1.5 WERKZEUG

e Gabelschliisselsatz ° Bohrmaschine

e Inbusschlisselsatz . Metall- und Betonbohrer
e Schraubendreher kreuz + schlitz . Elektrowerkzeug

2 MECHANISCHE MONTAGE

2.1 ALLGEMEINES

Vor der Montage des Ultra 1000i muss sichergestellt sein, dass die Rollapparate des Schiebetors unverriickbar, quer
absolut waagrecht und ganz genau in der Flucht sind. Das Tor muss in seinen Fiihrungen und in der Laufschiene
einwandfrei laufen. Wenn nicht, ist nochmals die Montage des Tores gem. Montage und Betriebsanleitung fur brix -
Schiebetore zu tberprifen.

Fiir Stérungen und Beschadigungen durch fehlerhafte Montage von Tor und Antrieb erlischt die Gewahrleistung!

Der Schiebetorantrieb Ultra 1000i ist eine komplette Montageeinheit und besteht aus einer stabilen Konsole aus VA—
Blech mit fertig eingebauten Getriebemotor und integrierter Steuerung.

Die Endlagenabschaltung des Torlaufes erfolgt Giber einen Hallsensor im Motor, einen magnetische Endschalter
(Referenzschalter) und Magnetstreifen am Tor.

2.2 MONTAGE MOTORKONSOLE "ULTRA"

I. Die brix-Motorkonsole "Ultra" wird auf die hinteren Schrauben des vorderen Rollapparates geschraubt, egal ob fir

ein linkes oder rechtes Schiebetor Abb. 2
Die brix-Zahnstange ist am unteren Laufprofil
aufmontiert. Fur die Nachristung der brix-Zahnstange
sind Langskerben im unteren Laufprofil

Il. Das Motorgehduse des Ultra 1000i abheben

lll. Den Antrieb auf die brix-Motorkonsole parallel zur
Zahnstange aufschrauben

IV. Nun wird der Motor mit dem Zahnritzel hochgestellt, bis
die Zahne in die brix-Zahnstange genug eingreifen

V. Den Antrieb (not-) entriegeln, Schiebetor mit Hand verfahren und prifen, ob der Zahneingriff Giber die ganze
Fahrldange passt. Wenn nicht, muss die Zahnstange nachjustiert werden.

Anmerkung: Schlechter Eingriff verkiirzt die Lebensdauer. Sollten die Rollapparate nachjustiert werden, bleibt das
Motorritzel immer im gleichen Abstand zur Zahnstange.
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2.3 MONTAGE MAGNETSTREIFEN

Es gibt 2 Stk. bertihrungslosen magnetischen Endschalter (=Referenzschalter). Als Gegenstiick am Tor werden die
beigepackten Magnetstreifen an der Sichtseite der Zahnstange oder Zahnstangenabdeckung (falls vorhanden)
befestigt.

Der Abstand zwischen Endschalter und Magnetstreifen ist durch die Montage des Ultra 1000i festgelegt, sollte jedoch
max. 15 mm betragen! Das Motorgehduse liegt dazwischen.

B
r Bereich

Gehtlrfunktion

-
i
|
R

TB= SL + 40mm ’ EL 1

3 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

3.1 AUSFUHRUNG DER ANSCHLUSSE

Klemmarbeiten an der Steuerung diirfen nur im spannungslosen Zustand erfolgen!
A An den Klemmen 1-8 kénnen 230 Volt Netzspannung anliegen! Lebensgefahr!

Niemals Netzspannung auf die Klemmen 9 bis 36 geben!

Der Motor ist bereits fix angeschlossen. Das Anklemmen der bauseitig verlegten Kabel im Steuerkasten erfolgt gemaR
Pkt. 3.3 oder "Belegung-Klemmleiste" auf der Innenseite des abgeschraubten Deckels.

Die Montage6ffnung der Steuerung zeigt nach vorne. Das Steuerungsgehause ist beweglich gelagert und kann bei
Bedarf nach hinten geschwenkt werden, wofir die Befestigungsschrauben rechts und links mittels Inbus-Schlissel
3mm zu |6sen sind.

3.2 VERKABELUNGSSCHEMA

Bereits in der Rohbauphase sind im und zum Fundament alle erforderlichen Schlduche bauseits, gemaR brix-
Fundamentplan, zu verlegen. Ebenso sind alle erforderlichen Kabel an und zu der Toranlage zu verlegen und durch die

(3)NSK)

vorgesehenen Auslasse in die Steuerung einzufiuihren.

1 Ultra 1000i @HsK>
2 Lichtschranken a) Sender .

|

b) Empfanger @@
3 Sicherheitskontaktleisten an den H H ’
. . \ 4x0,75 mm?
Nebenschliefkanten (optional) \7
4 Gummileiste an der HauptschlieBkante (1 Bisi
5 Signallampe (optional) ]

6 Schlisseltaster(optional) i\

Kabel-Bezeichnungen: o

Harmonisiert nach CENELEC:HO5VV-F, YMM 20,75 mm?
Nur Liezenkabel verwenden! 3x0,75 mm?
3x0,75 mm? 230V: 3x1,5mm?
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3.3 KLEMMENPLAN — UBERSICHT KLEMMEN‘

_ g o SE2
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Referenzschalter—="| S E__-:]%:'vma::_ —
S|| | BE—
g =] 26V AC max 14
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Trafo
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3.4 BESCHREIBUNG DER ANSCHLUSSE

STECKERLEISTE 1 (SL1) — HOCHVOLTSTECKLEISTE

Klemme 1 + 2: Anschluss der 230Volt / 50Hz Versorgungsleitung (1-L / 2-N) werkseitig angeschlossen
Klemme 3 + 4: Anschluss der 230Volt / 50Hz Priméarseite des Trafos (3-N / 4-L)  werkseitig angeschlossen
Klemme 5 + 6: Anschluss einer 230Volt / 50Hz Beleuchtung ,Licht” (5-N / 6-L)

Klemme 7 + 8: Anschluss einer 230Volt / 50Hz Beleuchtung ,Warnlicht” (7-N / 8-L)

STECKERLEISTE 3 (SL3) — NIEDERVOLTSTROMVERSORGUNG FUR EXTERNE GERATE

Klemme 9 + 10: Anschluss der 24Volt / 50Hz Sekundarseite des Trafo werkseitig angeschlossen
(Eingang) Optional Anschluss von 24Volt Gleichspannung

Klemme 11 + 12: Direkter Abgriff von 9 + 10

(Ausgang) Spannungsversorgungsausgang 24 Volt AC — Wechselspannung

(bei Standardversorgung der Steuerung tGber Klemme 9 + 10 mit Wechselspannung/Trafo)
Spannungsversorgungsausgang von 24Volt DC-Gleichspannung
(bei Batteriebetrieb [DC-USV-Versorgung] der Steuerung tber Klemme 9 + 10)

Klemme 13 + 14:  Spannungsversorgungsausgang 24 Volt DC — Gleichspannung (Ausgang)

(Ausgang) max.500mA (13 = Masse / 14 = +24Volt)

STECKERLEISTE 5 (SL5) — REFERENZSCHALTER (FUR POTENTIALFREIE OFFNER-REEDKONTAKTE)

Der Referenzschalter (Endschalter) ist fertig vorkonfektioniert und auf die Steckkontakte SL5 aufgesteckt.

Q Der 2. Endschalter ist bereits am Eingang C angeschlossen und im Menii eingestellt.
Sollte dieser Eingang fiir ,,Gezielt ZU“ bendétigt werden, muss der Endschalter auf einen

anderen Eingang verkabelt und im Menii gedndert werden.

STECKERLEISTE 6 (SL6) — TASTEREINGANGE (FUR POTENTIALFREIE SCHLIERERKONTAKTE)

Klemme 21: Tastereingang A — Impulsfunktion — tastend von Klemme 22

Klemme 22: Gemeinsamer von Tastereingang A + B

Klemme 23: Tastereingang B — gezielt Auf Funktion — tastend von Klemme 22

Klemme 24: Tastereingang C — gezielt Zu Funktion —tastend von Klemme 25 = Endschalter
Klemme 25: Gemeinsamer von Tastereingang C + D

Klemme 26: Tastereingang D — Teil6ffnungsfunktion — tastend von Klemme 25

STECKERLEISTE 7 (SL7) — SICHERHEITSEINGANGE STOP + LICHTSCHRANKE

(FUR POTENTIALFREIE OFFNERKONTAKTE, SIEHE 2E + 2F)

Klemme 27 + 28: Stopeingang — Schlupftiirsicherung

Klemme 29 + 30: Lichtschrankeneingang (fiir Offnerkontakt der Lichtschanke)

STECKERLEISTE 8 (SL8) — SICHERHEITSEINGANGE

Bei Verwendung von 8,2kQ Sicherheitskontaktleisten
Klemme 31: frei
Klemme 32 + 35: SE1 - Sicherheitseingang 1

(Anschluss von 8,2kQ Sicherheitskontaktleisten - aktiv im Zulauf)
Klemme 33 + 36: SE2 - Sicherheitseingang 2

(Anschluss von 8,2kQ Sicherheitskontaktleisten - aktiv im Auflauf)
Klemme 34: frei

Bei Verwendung von OSE-Sicherheitskontaktleisten (optische Sicherheitskontaktleisten)
Klemme 31: OSE + 12Volt max. 150mA

Klemme 32: OSE 1 optische Sicherheitskontaktleiste 1
Klemme 33: OSE 2 optische Sicherheitskontaktleiste 2
Klemme 34: OSE -0 Volt Masse

Klemme 35 + 36: frei
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3.4 ENERGIEVERSORGUNG

Wir empfehlen einen eigens abgesicherten Stromkreis (max. 13 A) und einen zwischengeschalteten Hauptschalter.

3.4.1 DIREKT AN DER STEUERUNG

Phase L Klemme 1
Nullleiter N Klemme 2
Erde PE Klemmschraube

3.4.2 UBER NETZHAUPTSCHALTER — SAULE

Die Netzhauptschaltersaule ist mit den mitgelieferten Befestigungsschrauben an der brix-Motorkonsole zu befestigen.
Je nach Aufgehrichtung des Schiebetors kann die Konsole links oder rechts montiert werden.
Der Netz-Anschluss 230V ist zuerst tiber den Hauptschalter zu fiihren und danach an die Steuerung anzuschliefRen.

3.5 SICHERHEITSKREISE|

3.5.1 LICHTSCHRANKE

Versorgungsspannung:

Die Versorgungsspannung kann von der Klemmleiste abgegriffen werden:

Klemmen 1+2 =230 AC (Netzspannung)
Klemmen 11+12 =24V AC (Wechselspannung — bei Spannungsversorgung mit Trafo)
Klemmen 13+14 =24V DC (Gleichspannung)

Klemmen 29 + 30  Hier kann der potentialfreie Offnerkontakt (im Ruhezustand geschlossen) einer Lichtschranke
angeschlossen werden. Es konnen auch mehrere Lichtschranken angeschlossen werden, deren potentialfreie
Offnerkontakte dann in Reihe geschaltet werden miissen.

Ist die Betriebsart AUTOMATISCHE SCHLIESSUNG aktiviert, erfolgt die SchlieRung wahlweise nach der Deaktivierung
des Einganges ,Schliefung nach Verlassen der Lichtschranke mit fester Verzégerung” oder ,,nach Ablauf der
Offenhaltezeit”.

Externe Sicherheitseinrichtungen missen fur den Personenschutz zugelassen sein und werden nicht von der
Steuerung getestet! Eine Uberpriifung der korrekten Funktionsweise ist spatestens alle 6 Monate durchzufiihren.

3.5.2 STOPEINGANG / SCHLUPFTURSICHERUNG

An den Klemmen 27 + 28 kann der potentialfreie Offnerkontakt (im Ruhezustand geschlossen) einer

Schlupftirsicherung und / oder Notaustaster angeschlossen werden. Es kénnen auch mehrere Sicherheits-
einrichtungen angeschlossen werden, deren potentialfreie Offnerkontakte dann in Reihe geschaltet werden miissen.
Dieser Sicherheitseingang wirkt in alle Fahrtrichtungen des Tores. Wenn dieser Eingang betatigt wird, lasst sich der
Torantrieb nicht mehr fahren bzw. bei Fahrt stoppt er sofort.

‘ Hierbei erfolgt keine Reversierung und keine Freigabe.

3.5.3 8,2KQ-SICHERHEITSKONTAKTLEISTEN

Zwischen den Klemmen 32 + 35 und zwischen den Klemmen 33 + 36 kdnnen Sicherheitskontaktleisten mit einem

Abschlusswiderstand von 8,2kQ angeschlossen werden.

e SE1(Zulauf)  (Sicherheitseingang 1 — Klemme 32 + 35)

e SE2 (Auflauf) (Sicherheitseingang 2 — Klemme 33 + 36)
Externe Sicherheitseinrichtungen missen fiir den Personenschutz zugelassen sein und werden nicht von der
Steuerung getestet! Eine Uberpriifung der korrekten Funktionsweise ist spatestens alle 6 Monate durchzufiihren.

3.5.4 OPTISCHE SICHERHEITSKONTAKTLEISTEN (OSE)

Zwischen den Klemmen 31 bis 34 kénnen optische Sicherheitskontaktleisten angeschlossen werden.

Die Spannungsversorgung der OSE von DC 12Volt ist an den Klemmen 34=Masse und 31=+12Volt max. 150mA
anzuschlieRen.
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Die OSE1 wird an Klemme 32 und die OSE2 an Klemme 33 angeschlossen.

3.6 SONSTIGES

3.6.1 AKKUBETRIEB

Es besteht die Moglichkeit diese Steuerung auch mit einem 24V Akku zu betreiben. Die Versorgungsspannung von

diesem ist an die Klemmen 9 + 10 anzuklemmen (Polaritat irrelevant).

Q Wenn ein Akku an die Klemmen 9 + 10 angeschlossen wird, darf hier kein Trafo angeschlossen

werden!

Im Akkubetrieb sind die Torgro8en bzw. Torgewichte eingeschrankt!

3.6.2 ANTENNENANSCHLUSS / FUNKPLATINE

In der unteren Klemme von SK1 (Klemme 2) ist eine Wurfantenne angeschlossen. Entsprechend der Lange der

Antenne (Frequenzabhédngig) ist diese zur Seite abzuspannen.

Alternativ hierzu kann in der Klemme 2 auch die Seele einer Stabantenne angeschlossen werden. Die Stabantenne

sollte an hochstmoglicher Stelle montiert werden, eine Montage im Funkschatten des Tores ist zu vermeiden.

4 INBETRIEBNAHME UND PROGRAMMIERUNG

4.1 BEDIENUNG

4.1.1 BEDIENTASTEN

Zur Bedienung der Steuerung sind 4 Tasten auf der Platine angebracht.

Taste Statusanzeige (Betrieb) Menii

M+ Start / Stop Auflauf Menupunkt / Wert + 1

J- Start / Stop Zulauf MenUpunkt / Wert — 1

4J/ Return Impuls (Auf — Stop — Zu -Stop...) Bestatigung Menlpunkt / Menuwert

Escape / Menii Wechsel zu Meniipunkten Eine Menuebene zuriick springen ohne
Veranderungen zu speichern => Betrieb

]

LdS)I

DISPLAY

S].ol B
Q) Ok

SL& L

20A

2222022 | 202222 | 2022 | 222222

164

IINISEISASINENININY

haead

1B T ~ DISPLAY
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Hi
.

ol 1©

ESC
O Mend

]
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4.1.2 ALLGEMEINE PROGRAMMIERUNG

Um die Steuerung zu bedienen, steuern Sie diese mit den 4 Tasten welche auf der Platine angebracht sind.

Sie bendtigen die Tasten ,,oben links” und ,,unten links” mit dem Zeichen ,,f +“ und ,,4d -“ um die Menlpunkte und

die Menlwerte in den Menlpunkten auf und ab zu wahlen.

Sie benétigen die Taste ,,unten rechts” mit der Beschriftung ,Escape/Menii um zwischen den 6 Hauptmenupunkten

auszuwahlen und um aus einer Menliebene OHNE speichern der eventuell umgestellten Werte zurtlick zu springen.

Hauptmenipunkt Erlduterung

,Statusanzeige” Anzeige des aktuellen Motorzustandes (Auflauf / Zulauf / Steht / Vorwarnung)
Anzeige der Betatigten Eingdnge

Menii Anderung aller Softwareeinstellungen (Meniipunkte 1-26)

Lernfahrten Einlernen/Léschen der Wege und Krafte

Funk Pegel Einlernen/Léschen von Funksendern

Stérungen Auslesen der letzten 10 Storungen

Letzte Befehle Auslesen der letzten 50 Befehle

Sie bendtigen die Taste ,,0ben rechts” mit der Beschriftung ,, 4J / Return” zum Bestatigen der Menupunkte und

Menuwerte.

4.2 EINSTELLUNGEN IM STEUERUNGSMENU VORNEHMEN

VAN

Jedes Mal nachdem Parameter eingestellt oder umgestellt wurden sind neue Lernfahrten
durchzufiihren.

Die Taste ,Escape/Menii“ so oft betédtigen, bis im Display ,Meni” angezeigt wird

Mit der Taste,, <J/ Return“ bestatigen
Mit den Tasten ,P +“ und ,,J -“ die Funktion auswahlen, welche im Weiteren beschrieben werden.

Mit der Tastet ,, <J / Return” bestatigen
Um den angezeigten Menlwert zu verandern die Tasten , +“ oder ,,{ -“ driicken

Mit der Taste ,, ‘J / Return” bestatigen

Den folgenden Teilen des Menipunktes folgen (siehe unten)

Ist man im nachsten Menipunkt angelangt, wurden lhre Anderungen der Parameter des ausgewahlten
Menipunktes gespeichert.

Um das Menii vorzeitig zu verlassen, OHNE die Anderungen zu speichern, mehrmals die Taste ,Escape/Menii“
driicken, bis man sich wieder in dem vorher ausgewdhlten Meniipunkt befinden.

4.2.1 UBERSICHT / INFORMATION ZU DEN MENUPUNKTEN:

1. Sprache
1. Deutsch
2. Englisch
3. Franzosisch
4. Niederlandisch
5. Polnisch
2. Tortyp
StandardmaRige Voreinstellungen fiir folgende Tortypen stehen zur Verfligung:
0: Schiebetor Li Schiebetor DIN Links
1: Schieb Li 8k2 Schiebetor DIN Links und 8,2kQ Sicherheitskontaktleisten
2: Sch Li 8k2 AZ Schiebetor DIN Links, 8,2kQ Sicherheitskontaktleisten und Automatischer Zulauf
3: Schiebetor Re Schiebetor DIN Rechts
4: Schieb Re 8k2 Schiebetor DIN Rechts und 8,2kQ Sicherheitskontaktleisten
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5: Sch Re 8k2 AZ Schiebetor DIN Rechts, 8,2kQ Sicherheitskontaktleisten und automatischer Zulauf
6: Garage (Garagentor)
7: Garage AZ (Garagentor mit automatischem Zulauf)
8: Gara Fliigeltor (Garagentor mit Fligeltorbeschlag)
9: Gara Fliigeltor AZ (Garagentor mit Flugeltorbeschlag)
3. Funk
Funk lernen neue Funksender einlernen
Funk I6schen einzelne oder alle Funksender I6schen
Funk Pegel Anzeige der Signalstarke des betatigten Funksenders und
Anzeige welcher Funksender gerade sendet
Summe gelernt Anzeige der bereits eingelernten Funksender
System Anzeige des eingelernten Funksystems

(das Funksystem des ersten Handsenders wird Gibernommen)

4. Sensor/ES
Auswahl Positionserkennungsmittel
1. Hallsensoren
2. Hallsensoren mit Referenzschalter = BRIX

Diese Einstellungen werden liber den Menipunkt 2, Tortyp, festgelegt und miissen normalerweise nicht
verandert werden!

Im folgenden Teil des Menilpunktes ,,Sensor/ES” ist zu sehen welcher Hallsensor / Endschalter oder
Referenzschalter gerade angesteuert ist

5. - Almpuls

Auswahl der Wirkungsweise Eingang A

1. Impuls (auf...stop...zu...stop...auf...)

2. Endschalter (Endschalter ZU bei DIN-Links oder Endschalter AUF bei DIN-Rechts)
6. - B Auf

Auswahl der Wirkungsweise Eingang B

1. mit Stop (auf...stop...auf...stop...auf...)

2. ohne Stop (auf...auf...auf...auf...)

3. Totmann (Torfahrt AUF nur wahrend des Ansteuerns des Eingang AUF)

4. Endschalter (Endschalter ZU bei DIN-Links oder Endschalter AUF bei DIN-Rechts)
7.5 Cu

Auswahl der Wirkungsweise Eingang C

1. mit Stop (zu...stop...zu...stop...zu...)

2. ohne Stop (zu...zu...zu...zu...)

3. Totmann (Torfahrt ZU nur wahrend des Ansteuerns des Eingang ZU)

4. Endschalter (Endschalter ZU bei DIN-Links oder Endschalter AUF bei DIN-Rechts) = BRIX

8. - D Teil6ffnung
Auswahl der Wirkungsweise Eingang D

1. mit Stop (Teilo....stop...zu...stop...)

2. ohne Stop (Teild....Teild)

3. Auto AUS (Automatische SchlieBung ausgeschaltet)

4. Endschalter (Endschalter ZU bei DIN-Links oder Endschalter AUF bei DIN-Rechts)

Weiterhin ist hier der prozentuale Laufweg der Teil6ffnung vom Gesamtlaufweg einzustellen.

Dieser ist kleiner 100% zu wahlen.

Wird der Eingang D dauerhaft angesteuert und das Tor von Endlage AUF mit dem automatischen Zulauf
geschlossen (und es ist kein Endschalter eingestellt), so schlieft die Anlage nur bis zur Teil6ffnungsposition.
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9. Lichtschranke:
Auswahl welche Wirkung ein Betatigen der Lichtschranke hat:
Ohne Funktion
AUF: Stop
AUF: Freigabe (ca. 1 Sek.)
AUF: Reversierung
ZU: Stop
ZU:  Freigabe
ZU: Reversierung

10. Sicherheitseinrichtungen Zulauf:
Sicherheitseingang SE1 (Klemme 32): Anschluss eines 8,2kQ Widerstandes= Sicherheitskontaktleiste oder einer
OSE-Leiste= optoelektronsiche Sicherheitskontaktleiste
1. 8k2
2. OSE
Wirkung einer Betatigung des Sicherheitseinganges (nur bei Zulauf wirksam!)
1. ohne Funktion
2. Stop
3. Freigabe (ca. 1 Sek.)
4. Reversierung

11. Sicherheitseinrichtungen Auflauf:
Sicherheitseingang SE2 (Klemme 33): Anschluss eines 8,2kQ Widerstandes= Sicherheitskontaktleiste oder einer
OSE-Leiste= optoelektronsiche Sicherheitskontaktleiste
1. 8k2
2. OSE
Wirkung einer Betatigung des Sicherheitseinganges (nur bei Auflauf wirksam!):
1. ohne Funktion
2. Stop
3. Freigabe (ca. 1 Sek.)
4 Reversierung

12. Sicherheitseinrichtung-Standby:
Hier kann eingestellt werden, ob die Steuerung die 12Volt Stromversorgung der OSE-Leisten (Klemme 31 + 34)
wahrend dem Stand des Tores aus Energiespargriinden abschaltet (wird nur bei Betrieb mit Akku benétigt):
1. Kein Standby
2. Standby

13. Stop:

Anzeigemen; Stopeingang geoffnet <betatigt> oder geschlossen <OK>

14. Warnlicht:

Auswahl ob und wie lange das Warnlicht (Klemme 7 + 8), jeweils vor dem Zulauf und vor dem Auflauf, leuchten
soll (0-10 Sekunden).

Warnung X-X: Ausgang blinkt

Warnung XXX: Ausgang Dauersignal

Endlage: Ausgang schaltet sobald eine Endlage erreicht ist
Endlage AUF: Ausgang schaltet sobald eine Endlage AUF erreicht ist
Endlage ZU: Ausgang schaltet sobald eine Endlage ZU erreicht ist

Das Warnlicht kann mit den Tasten <+> und <-> getestet werden.
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15. Licht:
Auswahl ob und wie lange das Licht (Klemme 5 + 6), nach dem Motorlauf nachleuchten soll. Die
Nachleuchtdauer ist einstellbar von 0-99 Sekunden in Sekundenschritten, danach von 2-10 Minuten in
Minutenschritten.
Nachleuchten: Osec — 10min
Durch weiteres Betdtigen der +-Taste weitere Einstellungen:
Endlage: Ausgang schaltet sobald eine Endlage erreicht ist
Endlage AUF: Ausgang schaltet sobald eine Endlage AUF erreicht ist
Endlage ZU:  Ausgang schaltet sobald eine Endlage ZU erreicht ist

Das Licht kann mit den Tasten <+> und <-> getestet werden.

16. Automatischer Zulauf:
Auswahl ob und nach welcher Zeit ein automatischer Zulauf starten soll. Die Dauer bis zum automatischen
Zulauf (AZ) ist einstellbar von 0-99 Sekunden in Sekundenschritten, danach von 2-10 Minuten in
Minutenschritten. Weiterhin kann die Zeit bis zum automatischen Zulauf nach Freigabe der Lichtschranke von 0
bis 20 Sekunden eingestellt werden.
(Kann Giber das Meni Eingang D ausgeschaltet werden)

17. Stromstop AUF:
Einstellung des Stromstop in Richtung Auf (Kraftabschaltung welche zur Hinderniserkennung dient)
e  <aktiv> oder <inaktiv>
e Anlaufzeit, in der dieser abgeschaltet ist
e  Zugabewert, welcher auf die eingelernten Werte aufgelegt wird

18. Stromstop ZU:
Einstellung Stromstop in Richtung Zu (Kraftabschaltung welche zur Hinderniserkennung dient)
e <aktiv> oder <inaktiv> schalten;
e Anlaufzeit, in der dieser abgeschaltet ist
e  Zugabewert, welcher auf die eingelernten Werte aufgelegt wird

19. Geschwindigkeit:
Einstellung der Geschwindigkeit mit der das Tor ,,AUF“ bzw. ,,ZU“ lauft.
Dies ist eine prozentuale Spannungseinstellung, die Einstellung erfolgt also nicht komplett linear.

20. Softstart:
Einstellung mit welcher Geschwindigkeit der Antrieb immer startet, auch die Dauer des Softstars kann hier
eingestellt werden.

21. Sanftlauf AUF:

Einstellung mit welcher Geschwindigkeit der Antrieb im Sanftauslauf in Richtung AUF auslauft, auch die Lange
des Sanftauslaufes kann hier prozentual eingestellt werden.

ACHTUNG: Aus Sicherheitsgriinden ist ein Auslaufweg von mindestens 60cm einzu-
programmieren! Dies entspricht den prozentualen Angaben in der Tabelle nach Punkt 22.

22. Sanftlauf ZU:
Einstellung mit welcher Geschwindigkeit der Antrieb im Sanftauslauf in Richtung ZU auslauft, auch die Lédnge
des Sanftauslaufes kann hier prozentual eingestellt werden.

ACHTUNG: Aus Sicherheitsgriinden ist ein Auslaufweg von mindestens 60cm einzuprogrammieren!
Dies entspricht den prozentualen Angaben in folgender Tabelle.
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lichte Offnungsweite in m 1 2 3 4 5 6 7 8 9

mindest Auslaufweg 60% | 30% | 20% | 15% | 12% | 10% | 9% | 8% | 7%
lichte Offnungsweite in m 10 11 12 13 14 15 16 | 17 | >17
mindest Auslaufweg 6% 5% 5% 5% 4% 4% | 4% | 4% | 4%

23. Werte l6schen:
In diesem Menilipunkt gibt es die Moglichkeit folgende Werte zu |6schen:

1o nichts 16schen

2: Krafte nur gelernte Krafte I6schen

3: Wege + Krifte gelernte Wege und Kréafte I6schen
4: Einstellungen alle Meniieinstellungen l6schen

24, Fahrtenzadhler:
Anzeigemen; Anzahl der bisher getatigten Torldufe
Dieser Wert kann nicht geldscht oder zuriickgesetzt werden.

25. Version:

Anzeigemen; Softwareversion der Steuerung

26. Motor-Param.:

Anzeigemen fir den Motorparameter

27. Notfunktion:
<aktiv> oder <inaktiv> schalten;
Wenn ein Sicherheits-Eingang ausgeldst hat, ldsst sich die Steuerung an den Eingdngen A, B und C notbedienen.
Wird der Eingang dreimal innerhalb einer Sekunde betétigt, 1auft der Antrieb im Totmann-Betrieb bis der
Eingang wieder abgeschaltet wird.
Nach einem Zuriicksetzen der Programm-Parameter ist die Funktion standardmaRig inaktiv geschaltet.

28. Wiederauflauf:
<aktiv> oder <inaktiv> schalten;
Hier lasst sich der Wiederanlauf nach Spannungsausfall aktiv oder inaktiv schalten.
Erkennt die Steuerung nach einem Spannungsausfall und dem Selbsttest einen aktiven Auf- oder Zu-
Befehl an den Eingdngen A, B oder C, startet die Steuerung entsprechend die Auf- oder Zufahrt.
Ist zusatzlich ein Sicherheits-Eingang fiir die Laufrichtung aktiv, wird der Befehl fiir den Wiederanlauf
nicht ausgefihrt.
Nach einem Zuriicksetzen der Programm-Parameter ist die Funktion standardmaRig inaktiv geschaltet.
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4.3 LERNFAHRTEN BEI ANLAGEN MIT SENSOR = BRIX

Achtung: Bei allen Lernfahrten darf das Tor nicht durch Lichtschranken, Sicherheitskontaktleisten
oder sonstigem gestoppt oder in seiner normalen Torlauf gehindert werden.

l. Taste ,Escape/Menii” so oft betétigen, bis im Display , Lernfahrten” angezeigt wird.

. Mit der Taste ,, <J/ Return“ bestatigen.
Il. Die entsprechende Taste ,,P +“ oder ,,J -.“ gedriickt halten um das Tor in die Stellung AUF zu fahren
(Die Fahrt kann auch mehrmals durch loslassen der Taste unterbrochen werden).

V. Ist die Endlage AUF erreicht, dies mit ,, 4J / Return” bestatigen.

V. Im Display erscheint ,,Ref.-Fahrt ZU ?“, dies mit ,, <J/ Return“ bestatigen

+* Nun fahrt die Steuerung das Tor von alleine bis zum SchlieBpunkt zu, dieser wird durch Kraftabschaltung
erkannt.
Das Tor kann auch optional mit den Tasten ,,P+“ oder ,,\,-“ vor dem endgultigen SchlieRpunkt gestoppt und
dann wieder mit den Tasten ,,+“ und ,,J-“ manuell in die SchlieBstellung gefahren werden.

VL. Wenn die Schliefstellung erreicht ist, egal ob automatisch oder manuell, dies mit der Taste ,, 4J / Return“
bestatigen.
VII. Nun steht im Display , Lernfahrt Auf?“, dies mit der Taste,, 4J / Return“ bestatigen
¢+ Die Steuerung lernt sich automatisch die Kraftwerte in Richtung auf.
VIII. AnschlieRend steht im Display , Lernfahrt Zu ?“, bestéatigen Sie dies mit der Taste ,, <J/ Return“
+«+ Die Steuerung automatisch die Kraftwerte in Richtung zu.
IX. Nun steht im Display , Lernfahrten OK?“ Wenn alle Lernfahrten in Ordnung waren, diese Anzeige mit der

Taste,, <J/ Return“ bestatigen.
X. Sollte eine der Lernfahrten durch einen unregelmaRigen Vorgang beeinflusst worden sein

(Sicherheitseinrichtung, usw.), mit der Taste ,,4* +“ die Antwortoption ->Nein<& wahlen, dies mit ,, <J/
Return“ bestatigen und die Schritte ab ,,3c)“ erneut durchfihren.

4.4 EINLERNEN BRIX-FUNK 868 MHZ

4.4.1 EINLERNEN

I Die Taste ,Escape/Menii” so oft betatigen, bis im Display ,,Funk Pegel:” angezeigt wird.

1. Mit der Taste,, <J/ Return“ bestatigen

M. Nun steht im Display ,,Funk lernen?”“, dies mit der Taste ,, <J/ Return“ bestatigen.
V. Mit den Tasten ,, +“ und ,,Jd, -“ die gewiinschte Funkfunktion (siehe Liste unten) auswahlen

V.  Mitder Taste,, ‘J/ Return” bestatigen

Funkfunktionen:

F1: Impuls (auf...stop...zu...stop...auf...stop...)
F2:  Auf mit Stop (auf...stop...auf...stop...auf...)
F3:  Zu mit Stop (zu...stop...zu...stop...zu...)

F4: Stop

F5:  Teil6ffnung

F6: Auf ohne Stop (auf...auf...auf...)

F7:  Zu ohne Stop (zu...zu...zu...)

F8: Licht (schaltet das Lichtrelais an)

VI. Nun die gewlinschte Handsendertaste solange betatigen bis in der zweiten Zeile des Displays , Erkannt“
aufleuchtet.
Nun ist die Handsendertaste eingelernt.
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4.4.2 LOSCHEN

Es konnen alle oder nur einzelne Handsender geloscht werden.

l. Die Taste ,Escape/Menii“ so oft betatigen, bis im Display ,,Funk Pegel:“ angezeigt wird

. Mit der Taste ,, <J/ Return” bestatigen
M. Mit den Tasten , T +“ und ,{ -“ die gewlinschte Funktion ,Funk I6schen?” auswéhlen

V. Mit der Taste ,, 4J / Return” bestéatigen
V. Nun mit den Tasten ,, T +“ und ,,\J -“ auswiahlen, ob ,,0: Alle“ (alle Funksender) oder nur einzelne
Handsender geloscht werden sollen.

VI. Mit der Taste ,, 4J / Return” bestatigen

4.5 ABSCHLUSS DER PROGRAMMIERUNG

Nach Abschluss der Programmierung ist der stérungsfreie Betrieb der Anlage zu prifen.
Dazu sollten ca. 10 Probeldufe gefahren und alle Schrauben festgezogen werden.
Durch Betatigung der Sicherheitseinrichtungen missen diese auf die optimale Funktionstiichtigkeit gepriift werden!

5 BEDIENUNGSANLEITUNG

5.1 VERHALTEN IN BETRIEB

5.1.1 IMPULSBETRIEB (HALBAUTOMATIK)

Tor-Stellung ,,ZU“

Durch Betatigung eines Impulsgebers (Handsender, Schlisseltaster,...) beginnt das Tor sich in Richtung ,,AUF“ zu
bewegen. Erhilt die Steuerung keinen weiteren Impuls, geht die Torbewegung vor der Endstellung in den Softlauf
Uber. Beim Erreichen der Torstellung ,,AUF“, stoppt das Tor und wartet auf den nachsten Impuls.

Tor-Stellung ,,AUF“

Durch Betatigung eines Impulsgebers (Handsender, Schlisseltaster,...) beginnt das Tor sich in Richtung ,ZU“ zu
bewegen. Erhilt die Steuerung keinen weiteren Impuls, geht die Torbewegung vor der Endstellung in den Softlauf
Uber. Beim Erreichen der Torstellung ,,ZU“, stoppt das Tor und wartet auf den nachsten Impuls.

Tor in Bewegung
Erhalt die Steuerung einen Impuls, verhalt sich das Tor wie unter Pkt. 4.2.1 , Einstellungen der
Sicherheitseinrichtungen” bzw. 4.4.1 , Einlernen Brix-Funk”, beschrieben.

5.2 WAHLBARE FUNKTIONEN

5.2.1 TEILOFFNUNG

Anschluss Befehlsgeber:  potentialfrei, als SchlieRkontakt an die Klemmen 25 + 26
Mittels Handsender: zweiten Knopf des Handsenders (siehe Pkt. 4.4)

Einstellung des prozentualen Laufweges der Teil6ffnung vom Gesamtlaufweg.

Wird der Eingang D dauerhaft angesteuert und das Tor von Endlage AUF mit dem automatischen Zulauf geschlossen,
so schlief3t die Anlage nur bis zur Teil6ffnungsposition.
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5.2.2 AUTOMATISCHE SCHLIESSUNG

In dieser Betriebsart kann das Tor mittels Impulsgeber (Taster, Schlisseltaster,...) geéffnet werden.
Die SchlieBung erfolgt automatisch nach Ablauf der Offenhaltezeit oder nach Freigabe einer Lichtschranke.

Bei dieser Betriebsart missen alle notwendigen Sicherheitseinrichtungen installiert sein. (Lichtschranke, HSK und NSK
und Kraftabschaltung fiir Person)
Die Schliefautomatik wirkt auch zusammen mit dem Programm Teil6ffnung.

Tor-Stellung ,,ZU“

Durch Betatigung eines Impulsgebers (Handsender, Schlisseltaster,...) beginnt die Torbewegung in Richtung ,AUF“.
Tor-Stellung ,,AUF“

Erhalt die Steuerung wahrend der Offenhaltezeit einen Impuls, lduft diese von vorne ab.

Nach Ablauf der Offenhaltezeit beginnt die Torbewegung ,ZU”.

Tor in Bewegung - Richtung ,,ZU“

Wird das Tor im Zulauf Uber eine Lichtschranke oder Kontaktleiste abgeschaltet so reversiert das Tor und fahrt bis in
die Stellung ,,AUF“. Nach einiger Zeit erfolgt ein zweiter SchlieBversuch mit halber Geschwindigkeit. Ist auch dieser
Versuch erfolglos, so wird die SchlieBautomatik bis zum nachsten Impuls abgeschaltet.

5.2.3 GEZIELT AUF / ZU

Achtung: Der 2. Endschalter muss auf anderen Eingang verkabelt und im Meni dndert werden.

5.2.4 TOTMANNBETRIEB

Der Motorlauf erfolgt dann in die gewiinschte Richtung nur solange, wie der Eingang betatigt ist.
Bei Totmann - Betrieb ist kein Funkbetrieb mittels HF — Steckmodul (Steckfunkempfanger) maoglich.
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6 STORUNG - BEHEBUNG

6.1 NOTENTRIEGELUNG

Entriegeln Verriegeln
Motorhaube abnehmen Rad nach vorne ziehen (1)
Rad nach vorne ziehen (1) Rad drehen, dass der Bolzen in die Nut einrastet (2)
Rad eine viertel Umdrehung drehen (2) Motorhaube aufsetzen und festschrauben

Entriegelungsrad

6.2 STORUNGEN AUSLESEN

Um fur die Fehlersuche die letzten Stérungen auslesen zu kénnen, betéitigen Sie die Taste ,,Escape/Menii“ so oft, bis

im Display ,Stérungen” angezeigt wird. Bestatigen Sie dies mit der Taste ,, 4J / Return”.
Nun kénnen Sie die letzten 10 Fehler der Steuerung mit den Tasten ,, +“ und ,,J -“ auslesen, weiterhin wird lhnen
angezeigt, vor welcher Zeit der Fehler aufgetreten ist.

Stérungsmeldung | Storung Fehlerbehebung

—————— Kein Fehler OK

ROM Programminhalt (uC neu programmieren) Platine tauschen

RAM Speicherzugriff (LC) Platine tauschen

EEPROM EEProm-Zugriff Platine tauschen

EEPROMX EEProm-Daten Werte |6schen / Platine tauschen

W-DOG Watchdogfehler (Hardware) Platine tauschen

STROM-H Strommessung (Hardware) Platine tauschen

RELAIS Relais zur Motorsteuerung (Hardware) Platine tauschen

FET Transistor zur Motorsteuerung (Hardware) Platine tauschen

SE1-HW Sicherheitseingang 1-Selbsttest (Hardware) | Anschluss Gberprifen / Platine tauschen

SE2-HW Sicherheitseingang 2-Selbsttest (Hardware) | Anschluss Gberprifen / Platine tauschen

LS-HW Lichtschranke-Selbsttest (Hardware) Anschluss liberpriifen / Platine tauschen

Motor Keine Schrittmessung oder kein Motorstrom | Anschluss tberprifen / Platine tauschen

LAUF Sicherheitseingang 2 im Lauf betétigt Endschalter Giberprifen / Mechanik Gberprifen

HI-V Uberspannung Netzsp. Gberpriifen od. Platine tauschen

LOW-V Unterspannung Netzsp. tberprifen / Mechanik tGberprifen /
Platine tauschen

RICHT Motor lauft in falscher Richtung Anschluss Uberprifen od. Platine tauschen

6.3 LETZTE BEFEHLE

Um fir die Fehlersuche die letzten Befehle auslesen zu kénnen, betatigen Sie die Taste ,,Escape/Menii“ so oft, bis im

Display ,Letzte Befehle” angezeigt wird. Bestatigen Sie dies mit der Taste ,, 4J/ Return“
Nun kénnen Sie die letzten 50 Befehle welche auf die Steuerung eingewirkt haben mit den Tasten , +“ und ,,\ -“
auslesen, weiterhin wird Ihnen angezeigt, vor welcher Zeit der Befehl gegeben wurde.
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6.4 STATUSANZEIGE (MOTORLAUF)

Um das Tor lUber die Tasten der Steuerung bedienen zu kénnen, betatigen Sie die Taste ,,Escape/Menii“ so oft, bis im
Display , Letzte Befehle” angezeigt wird. Betitigen Sie nun noch einmal die Taste ,,Escape/Menii”.

Jetzt wird lhnen in der ersten Zeile des Displays der aktuelle Status des Motors angezeigt. In der zweiten Zeile des
Displays werden lhnen die aktuell aktivierten/betatigten Eingange angezeigt.

Z1 — Hallsensor 1 im Motor betatigt (leuchtet wahrend Motorlauf mehrmals auf)
22 — Hallsensor 2 im Motor betétigt (leuchtet wahrend Motorlauf mehrmals auf)
REF — Referenzschalter betatigt

A — Eingang A-Impuls geschlossen (betatigt) SL6 KI. 21 + 22
B — Eingang B-Auf geschlossen (betatigt) SL6 KI. 22 + 23
C — Eingang C-Zu geschlossen (betatigt) SL6 KI. 24 + 25
D — Eingang D-Teil6ffnung geschlossen (betatigt) SL6 KI. 25 + 26
STP — Stopeingang geoffnet (betatigt) SL7 KI. 27 + 28
LS — Lichtschrankeneingang geoffnet (betatigt) SL7 KI. 29 + 30
SE1 — Sicherheitseingang 1 — keine 8,2kQ erkannt / OSE Fehler SL8 KI. 32 + 35
SE 2 — Sicherheitseingang 2 — keine 8,2kQ erkannt / OSE Fehler SL8 KI. 33 + 36
E-A - Endschalter AUF erkannt

E-Z - Endschalter ZU erkannt

HiHHH - noch keine Lernfahrten durchgefiihrt

? - Endlagen/Referenzposition werden nach Spannungszuschalten gesucht

6.5 FEHLERSUCHANLEITUNG

6.5.1 ANTRIEB

Die Steuerung DCM 21i erleichtert dem Monteur die Fehlersuche enorm. lhnen werden im Display nicht nur die
aktuell betatigten Eingdnge angezeigt, sondern die Steuerung besitzt weiterhin einen Speicher, welcher die letzten 10
Storungen (Software)-Anleitungspunkt 6.2 und die letzten 50 Betatigungen (Sicherheitseingdnge usw.)-
Anleitungspunkt 6.3 incl. Zeitanzeige speichert.

Zum Auslesen der aktuell betatigten Eingange verfahren Sie folgendermalen:

Betatigen Sie die Taste ,,Escape/Menii“ so oft, bis im Display , Letzte Befehle” angezeigt wird. Betatigen Sie nun noch

einmal die Taste ,Escape/Menii”.
Jetzt wird lhnen in der ersten Zeile des Displays der aktuelle Status des Motors angezeigt. In der zweiten Zeile des
Displays werden lhnen die aktuell aktivierten/betatigten Eingdnge angezeigt.

= Erlsuterung der Anzei Eventuelle Eventuelle Ursach
(] rlauterun er Anzeige ventuelle Ursache
2 . . Fehlfunktion

Z1 | Kontakte der Hallsensoren, welche sich | wenn diese beim » Motor defekt

+ | im Motor befinden, diese werden Lauf des Motors =  Motor wechseln
Z2 | wahrend dem Motorlauf mehrmals nicht mehr
betatigt und missen beim Lauf immer | aufleuchten: » Hallsensorleitung beschadigt.
wieder erneut aufleuchten. =  Leitung reparieren oder Motor wechseln

Bei Stillstand des Motors ist es
unbedeutend ob diese betatigt sind

oder nicht.

REF | Reedkontakt welcher als wenn dieser nicht | » Magnet auf Zahnstange fehlt
Referenzpunkt dient. mehr aufleuchtet | Neuen Magnet anbringen
Dieser sollte bei jeder Torfahrt einmal » Reedkontakt ist defekt
kurz aufleuchten. Reedkontakt tauschen

» Leitung zum Reedkontakt ist gequetscht.
Leitung reparieren oder Reedkontakt austauschen
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wenn dieser
dauerhaft
aufleuchtet

» kein Reedkontakt angeschlossen
Reedkontakt aufstecken

» Reedkontakt defekt
Reedkontakt austauschen

A Eingdnge welche mit potential-freien trotz Betdtigung P Leitung zum Taster unterbrochen
B Tastern anzusteuern sind. Wenn ein eines externen Leitung reparieren / auswechseln
C Taster betdtigt wird leuchten diese Tasters leuchten » Taster defekt
D auf. diese nicht mehr Taster auswechseln
auf
dauerhaftes » Leitung gequetscht
aufleuchten Leitung reparieren / auswechseln
P Taster defekt
Taster auswechseln
P Schalter anstatt eines Tasters verbaut.
Taster verbauen
STP | Stopeingang: Leuchtet auf wenn die trotz betatigtem P> Leitung gequetscht
Kontakte 27 + 28 nicht miteinander Notstopschalter Leitung reparieren / auswechseln
verbunden sind (Notstop betatigt) leuchten diese » mehrere Notstoptaster/-schalter falschlicher
nicht auf Weise parallel geschaltet
Notstopschalter in reihe schalten
trotz nicht P Leitung zum Notstoptaster abgeschert
betatigtem Leitung reparieren / auswechseln
Notstopschalter » Offner und SchlieRer an Notstoptaster/-schalter
dauerhaftes vertauscht
aufleuchten Als Ruhekontakt Offner verwenden
LS Lichtschrankeneingang: trotz » Leitung gequetscht
Leuchtet auf wenn die Kontakte 29 + unterbrochener Leitung reparieren / auswechseln
30 nicht miteinander verbunden sind Lichtstrahl » mehrere Lichtschranken falschlicher Weise
(Lichtschranke betatigt) leuchten diese parallel geschaltet
nicht auf Event. mehrere Lichtschranken in Reihe schalten
trotz nicht P Leitung zur Lichtschranke abgeschert
unterbroch-enem | Leitung reparieren / auswechseln
Lichtstrahl » Offner und SchlieRer an Lichtschranke vertauscht
dauerhaftes Als Ruhekontakt Offner verwenden
aufleuchten
SE 1 | Sicherheits-eingdnge: Leuchten auf SE 1 leuchtet auf P Sicherheitskontaktleiste betatigt
SE 2 | wenn der Sicherheits-eingang 1 (SE 1) Betatigung entfernen
oder Sicherheitseingang 2 (SE 2) P Sicherheitskontaktleiste defekt Auswechseln
betatigt wurde P Falsche Menieinstellungen (Mentipunkt 10)
Standart 8K2
P Leitung zur Sicherheitskontakleiste abgeschert
oder gequetscht
Leitung reparieren / auswechseln
SE 2 leuchtet auf P Sicherheitskontaktleiste betatigt
Betatigung entfernen
P Sicherheitskontaktleiste defekt Auswechseln
» Falsche Menieinstellungen (Menupunkt 11)
Standart 8K2
P Leitung zur Sicherheitskontakleiste abgeschert
oder gequetscht
Leitung reparieren / auswechseln
F1 Funkbefehle welche Gber Funksender Leuchtet auf » Handsender aus ndherer Umgebung hat gleiche
bis | eingehen obwohl kein Codierung (12-Bitsystem)
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F9 Handsender der Umstellen auf 18-Bitsystem oder Codierung dndern
Anlage betétigt » Falschlicher Weise eingelernter Handsender von
wurde Nachbargrundstiicken

einzelnen Handsender (18-Bitsystem) I6schen
E-A | Enschalter Auf/Zu: Leuchtet obwohl - Endschalter tiberprifen
E-Z | Leuchtet auf, wenn der Endschalter das Tor sich nicht | - Menu Eingang A-D falsch eingestellt
Auf/Zu betatigt ist in einer Endlage
befindet

? Endlagen nach Spannungsausfall nicht Antrieb mit dem Magnet iber den Referenzschalter

synchronisiert oder in die Endlagen fahren lassen.

### | Lernfahrten noch nicht durchgefiihrt Lernfahrten durchfiihren

6.5.2 SCHIEBETOR

Mogliche Ursache

Abhilfe

Scheren und Quietschen des
unteren Laufprofils

Motornotentriegelung betdtigen und die Leichtlaufigkeit der Toranlage prifen.
Gegebenenfalls das Laufprofil reinigen und die Rollapparate neu einrichten.

Scheren und Quietschen des
oberen Flhrungsprofils

Motornotentriegelung betdtigen und die Leichtlaufigkeit der Toranlage prifen.
Gegebenenfalls die Flihrungsrollen neu einrichten.

Schiebetor lduft unruhig bzw.

Kontrolle der Schrauben und der Standfestigkeit und gegebenenfalls Schrauben

schwingt nachziehen.
Keine Funktion des gesamten Keine Spannung vorhanden Netzanschluss Gberpriifen, Sicherung
Gerates T1,6A auf Platine Giberprifen
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7 WARTUNG- UND PFLEGEANWEISUNGEN

A ‘ ACHTUNG: Sicherheitshinweise beachten! Stromzufuhr unterbrechen!

7.1 ZUSAMMENWIRKEN VON ANTRIEB UND TOR

Es ist auf jeden Fall zu empfehlen, bei einer Wartung des Antriebes auch das Tor zu warten und in einen
einwandfreien betriebsfahigen, gefahrlosen Zustand zu bringen, weil Antrieb und Tor eine Einheit sind.

7.2 WARTUNGSTATIGKEITEN

Alle Wartungstatigkeiten missen im Prifbuch eingetragen werden.

7.2.1 DURCH KUNDE

Kontrolle aller Schrauben 2x jahrlich
Alle Schrauben bei Antrieb, Rollenapparat und speziell bei den Sicherheits-einrichtungen dirfen nicht locker sein und
sind festzuschrauben.

Tor-Teile Funktion priifen 1x jahrlich

Toranlage auf einwandfreie Funktion und Leichtgangigkeit Gberprifen. Mechanische Hindernisse oder
Verschmutzungen entfernen.

Motornotentriegelung 16sen und leichtgangigen Lauf des Tores prifen.

Sicherheitseinrichtungen auf Funktion prifen (Lichtschranke, elektrische Sicherheitskontaktleisten, Kraftabschaltung)

Tore und Antrieb Reinigung 2x jahrlich

Die Farboberflachen immer von allen Verschmutzungen und Riickstanden, welche die Oberflache angreifen oder
beeintrachtigen kdnnen, reinigen. Nur reines Wasser oder das brix—Reinigungsmittel sowie ein weiches Tuch oder
Schwamm verwenden. Bei unsachgemafer Behandlung verfallt jedweder Gewahrleistungsanspruch.

Geringfligige Farbschaden kénnen mit brix-Ausbesserungslack behandelt werden.

Achtung: Aggressive Salz- und Kalkablagerungen immer entfernen! Cremes und Sonnenschutzmittel schadigen die
Beschichtung irreparabel. Keinen Hochdruckreiniger, chem. oder scheuernde Reinigungsmittel verwenden!

7.2.2 DURCH BRIX / FACHBETRIEB

Reparaturen mechanischer Schiaden nach Bedarf
Mechanische Beschadigungen an Tor oder Antrieb kdnnen nur durch Firma Brix oder brix-Fachhandler repariert
werden.
Elektrischer Antrieb 1x jahrlich
Der Motor und das Getriebe der Antriebseinheit sind wartungsfrei und dirfen nicht ge6ffnet werden.
Steuerung: Prufung auf Dichtheit, Festsitzen der Kabelanschlisse.
Impulsgeber: Auf Impulsweiterleitung prifen; notfalls Klemmen priifen und Instand setzen.
Wenn defekt = Austausch.
Funk: Auf Impulsweiterleitung prifen und notfalls Instand setzen bzw. Batterien erneuern.

Defekte Funkempfangerplatine ist zu tauschen.

Sicherheitseinrichtungen Funktion priifen 1x jahrlich

Lichtschranken: Durch Betatigung tGberprifen und gegebenenfalls einstellen
Sicherheitskontaktleisten Durch Betatigung Uberprifen und gegebenenfalls einstellen oder tauschen.
Kraftabschaltung: Durch Betatigung Uberpriifen

Bei mechanischen Schéaden ist generell das Bauteil zu tauschen!
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8 LEISTUNGS- & KONFORMITATSERKLARUNG

Kraftbetdtigte Schiebetore

Leistungserklarung

Tor-Typ in Verbindung mit folgendem Antrieb mit Steuerung zusétzliche Schutzeinrichtungen
LP 150 - Saulenlichte <4,70 m/1-teilig, Torh6he < 1,50m Brix-Inline Gater DCM 21
LP 150 - Sdulenlichte < 4,70 m/1-teilig
LP 210 - Sdulenlichte < 5,20 m/1-teilig
LP 150 - Saulenlichte <. 4,70m/1-teilig
LP 210 - Sdulenlichte < 5,20m/1-teilig
LP 210+VSP - Saulenlichte < 8,20m/2-teilig

Anm.: Angeflihrte Saulenlichten sind Maximalwerte, die modell- & torhohenbedingt deutlich geringer sein konnen.

Lichtschranken
Brix-Saulenantrieb DCM 21 | HauptschlieRkante:
Sicherheitsleiste (passiv)
Brix-ULTRA VA DCM 21 NebenschlieBkante(n):
Brix-ULTRA 1000i Schaltleiste(n) (aktiv)

Seriennummer: 1 — __ __  (Auftrags-Nr.—Pos. Nr.)

Verwendungszweck: Schiebetore flr kontrollierte(n) Zufahrt (Zugang) zu Areal, Grundstiick

Hersteller: Brix Zaun + Tor GmbH, 7201 Neudorfl, Fabriksgelidnde 8, Osterreich b"'x'Zaun
System zur Bewertung und Uberpriifung der Leistungsbestindigkeit: ~ SYSTEM 2+

Notifizierte Stelle: TUV SUD Industrie Service GmbH, Westendstr. 199, 80686 Miinchen, Deutschland

Harmonisierte Norm: EN 13241:2003+A2:2016

Erklarte Leistungen:

Wesentliche Leistungsmerkmale (EN 13241:2003+A2:2016 Tabelle ZA.1)

Wasserdichtheit npd Festlegung der Geometrie von Glasbauteilen npd

Freisetzung gefdhrlicher Substanzen npd Mechanische Festigkeit und Stabilitat erfillt

Widerstand gegen Windlast Klasse 0 Betriebskrafte (bei kraftbetatigten Toren) erfillt

Warmewiderstand (sofern erforderlich) npd Dauerhaftigkeit der Eigenschaften Wasser-

Luftdurchlassigkeit npd dichtheit, Warmewiderstand und Luftdurch- npd
lassigkeit gegen Verschlechterung der Werte

Anm.: npd... no performance determined, keine Leistung festgestellt

Die Leistung des vorstehenden Produkts entspricht den erklarten Leistungen. Fir die Erstellung der Leistungserklarung im
Einklang mit der Bauproduktenverordnung EU 305/2011 ist allein der Hersteller verantwortlich.

Neudorfl, am 28.07.2020 Geschéftsfihrer: W—?“ 2/

Konformitatserklarung

Hiermit wird erklart, dass die kraftbetétigten Schiebetore gemaR obiger Tabelle (Tor-Typ, Antrieb mit Steuerung), vom
Hersteller: Brix Zaun + Tor GmbH, 7201 Neudorfl, Fabriksgeldnde 8, Osterreich

den folgenden_européischen Verordnungen/Richtlinien und Normen entsprechen: b“x’zaun
e Maschinenrichtlinie 2006/42/EG '
e  Bauproduktenverordnung EU 305/2011
e  Richtlinie firr elektromagnetische Vertraglichkeit 2014/30/EU
e Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU
o RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

e ENISO 12100:2010 Sicherheit von Maschinen
e EN 13241:2003+A2:2016 Tore — Produktnorm, Leistungseigenschaften
e EN12453:2017 Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore — Anforderungen und Prifverfahren
e EN12604:2017 Tore Mechanische Aspekte — Anforderungen
AM-VO Arbeitsmittelverordnung (Osterreich)
ASR A1.7 Arbeitsstattenregeln — Tiiren und Tore (Deutschland)

Werden die Anforderungen gemal Brix-Montage- und Betriebsanleitungen nicht eingehalten, so verliert diese Erklarung
ihre Gultigkeit.

Neudorfl, am 28.07.2020 Geschéftsfihrer: W_?“ 2,
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9 TECHNISCHE DATEN

Betriebsspannung: 230V AC 50Hz / 24V AC 50Hz / 24V DC
+10% / -15%

Leistungsaufnahme: Ruhebetrieb 24V 60mA mit HF-Modul

Ausgdnge: Motor 24V DC
Lichtausgang 230V AC max. 100W
Warnlichtausgang 230V AC max. 100W
Licht + Warnlicht + Leistungsaufnahme des Motors
(Torgewichtsabhanig) = max. 350Watt
24V AC max. 1A
24V DC max. 500mA

Eingange: 230V AC

Trafo sekundar 24V AC oder Batterie 24V DC

Impuls (pot.-freier SchlieRer)
Auf (pot.-freier SchlieRer)
Zu (pot.-freier SchlieRer)
Teil6ffnung (pot.-freier SchlieRer)
Lichtschranke (pot.-freier Offner)
Stop (pot.-freier Offner)

Sicherheitseingang 1 (8,2kQ / OSE)

Sicherheitseingang 2 (8,2kQ / OSE)

Referenzschalter/Reedkontakt (pot.-freier Offner)
Antennenanschluss

Funk: 15 pol. Buchsenleiste zum Einstecken eines Funkmoduls
Betriebstemperatur: Umgebungstemperatur Elektronik

-20°C bis +50°C bei max. 5,5A Motorstrom mit 80s Laufzeit.
Bei hoheren Stromen verringert sich die Laufzeit.

Anderungsindex/Vorgingerversion(en) And.-Datum: Anderungen:
Brix_BuM_UIltral000i_2018 v1.0 30.04.2019 Menipunkte 27.428. eingefiigt
Brix_BuM_UItra1000i_2019 v1.0 28.07.2020 8. Leistungs- und Konformitatserklarung
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